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Agenda

Apresentações, Motivações & Objetivos
– Um Breve Histórico
– O Texto/Documento mais Perto

A Inteligência Artificial para Getão Documental
– Qual a Melhor Organização? (Oliveira et al., 2014)
– Achar Agulha em Palheiro (Bourguet et al., 2021)
– MetaInformação para Melhor Recuperação (Pirovani et al., 2018)

Conclusões



Um Passeio Pelos Avanços da IA

Extraı́do de https://data-flair.training/blogs/history-of-artificial-intelligence/



Um Passeio Pelos Avanços da IA
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Extraı́do de https://web.njit.edu/ ronkowit/eliza.html
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Pesquisadores da universidade estão
desenvolvendo tecnologia própria. Os primeiros
testes devem começar no próximo mês

Ufes cria carro sem motorista

GM aposta
em até 2020
A GM apresentou no ano
passado um protótipo de
um carro autônomo em
forma de bolha. Um
executivo da empresa já
disse que em 2020
carros não precisarão de
m o t o r i s ta s .

TOMADA DE
D EC I S Õ E S

O supercomputador será
responsável por “pensar ” e
tomar decisões pelo carro.
Ele vai identificar placas de
trânsito, obstáculos,
oscilações de pista, objetos
fixos e móveis, pessoas e
determinar o melhor
caminho a seguir para
chegar ao destino, com
auxílio de um GPS.
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APRENDIZADO
G R A DAT I VO

O objetivo dos cientistas da Ufes é
desenvolver um “c é r e b r o” capaz
de aprender coisas novas grada-
tivamente, assim como o cérebro
humano e “pensar ” assim como o
motorista faria ao dirigir, porém
mais rápido e mais preciso para
ser mais seguro do que um ser hu-
mano ao volante.
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“C É R E B RO ”
O “c é r e b r o” é formado por
um supercomputador que

fica no porta-malas, ligado a um
aparelho ao lado do banco.
Ele faz as leituras das imagens e
envia os comandos para o veículo,
como frear, acelerar e girar o
volante. O “c é r e b r o” equivale à
configuração de cerca de 30
notebooks.
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Sensores já
são utilizados

Algumas tecnologias
muito utilizadas em carros
hoje são oriundas de estu-
dos para o desenvolvi-
mento de carros autôno-
mos, como sensores de
estacionamento, câmeras
de ré e detectores de ele-
mentos no ponto cego.

Competição
A Defense Advanced Re-

search Projects Agency
(Darpa), agência de pes-
quisa do Departamento de
Defesa dos Estados Uni-
dos, lançou uma corrida de
carros-robôs que deveriam
dirigir sozinhos 175 milhas
no deserto. Em 2004, nin-
guém completou a prova.
Já em 2005, cinco carros
c o m p l e ta ra m .

QUEM TAMBÉM ESTÁ DESENVOLVENDO
CARROS AUTÔNOMOS:
> USP (Universidade de São Paulo)
> UFMG (Universidade Federal de Minas Gerais)
> UNIVERSIDADE de Stanford (Estados Unidos)
> GOOGLE (Estados Unidos)
> UNIVERSIDADE de Oxford ( I n g l at e r ra )
> UFJF (Universidade Federal de Juiz de Fora,

Minas Gerais)
> UNIVERSIDADE Livre de Berlim (Alemanha)

OS GRANDES DESAFIOS a
serem superados antes que os
carros-robôs entrem no merca-
do são: tecnologia cara; o trânsi-
to brasileiro tem muitos proble-
mas e falta legislação. Em caso
de acidente, quem será culpa-
do? O dono do carro ou quem o
d e s e n vo l ve u ?

Fo n t e s : Alberto Ferreira De Souza, professor da Ufes, professor da Ufes e coordenador do projeto do carro autônomo e alunos envolvidos no projeto; Fernando Osório, professor de robótica da USP e um dos coordenadores do projeto Carina; Augusto
Silva Pereira, professor da UFMG e coordenador do projeto do carro autônomo Cadu.

AVA N Ç O S

CÂ M E R AS

ES CÂ N E R

“CÉREBRO”

P E DA I S

O carro da Ufes
Inteligência artificial será responsável por dirigir o veículo

P ra z oA previsão é que o carrochegue e comece a ser tes-tado na Ufes no próximomês. Na USP e na UFMG, jásão feitos testes com car-ros-robôs dentro das uni-ve r s i d a d e s .

OUTROS PROJETOS

Mas vários centros de pesquisa
em todo o mundo, incluindo a
Ufes, estão também desenvolven-
do carros que andam sozinhos.

“O ideal é investir para desen-
volver a tecnologia e deixar o di-
nheiro aqui”, disse o professor
do Departamento de Informáti-
ca da Ufes Alberto Ferreira De
Souza, coordenador do projeto
do carro autônomo da universi-
dade, se referindo ao fato de

que já existe.
São vários departamentos tra-

balhando em conjunto, e para
atingir o objetivo a Ufes está im-
portando um carro híbrido (com-
bustível ou eletricidade) dos Es-
tados Unidos e que deve chegar
no próximo mês.

Na USP, em São Paulo, e na

futuro, não será necessário um
motorista particular para tama-
nha mordomia.

Quem tem trabalhos avançados
nesta área é o Google, que já conta
com carros autônomos andando
no trânsito dos Estados Unidos.

Texto: Andréa Nunes
Arte: André Felix

Imagine entrar no seu carro, di-
zer para onde deseja ir e de-
pois relaxar na poltrona para

ler um livro durante o trajeto. No

O carro do
Google
Uma das versões mais
avançadas é a criada
pelo Google, que já
está sendo testada
nas ruas nos Estados
Unidos, com uma
placa especial para
c i r c u l a r.

R$ 500
MIL REAIS
Somando o veículo, as
adaptações e as tecnolo-
gias empregadas, o carro
desenvolvido pela Ufes es-
tá custando mais de meio
milhão de reais.

PARE

UFMG, em Minas Gerais, há pro-
jetos semelhantes e os carros já es-
tão sendo testados, mas por en-
quanto só podem andar dentro das
u n i ve r s i d a d e s.

“OLHOS”
Para o carro se orientar
no espaço, identificar

obstáculos e ficar centralizado na
pista, ele terá “o l h o”, ou seja um
escâner a laser e oito câmeras de
vídeo, capazes de fazer a “l e i t u ra ”
em tempo real de tudo o que
acontece em volta do veículo.
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PA N E

Pedais e volantes

são mantidos para

serem utilizados

no caso de uma

pane eletrônica.

Reportagem publicada no Jornal A Tribuna em http://pdf.redetribuna.com.br/2012/julho/29-07-2012/no29071214.pdf



E daí?

Como tudo isso pode servir aos 

repositórios de

documentos/dados? 
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Pirovani, J. and Oliveira, E. (2021). Studying the Adaptation of Portuguese NER for Different Textual Genres. The Journal of
Supercomputing, pages 1–17.
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Pirovani, J., Spalenza, M., and Oliveira, E. (2017). Geração Automática de Questões a Partir do Reconhecimento de Entidades
Nomeadas em Textos Didáticos. In XXVIII Simpósio Brasileiro de Informática na Educação (SBIE), pages 1147–1156, Ceará,
CE. SBC.



Novos Tempos, Novas Práticas ≡ Novos Desafios
Inteligência Artificial ≡ O que é isso . . .

A classificação automática de textos é ainda um
problema desafiador na literatura, especialmente
quanto à classificações multi-rotuladas. Neste tra-
balho avaliamos o desempenho do algoritmo Multi-
Label k-Nearest Neighbor quando aplicado a uma
base de dados com mais de 1000 categorias
possı́veis de serem associadas a cada um dos do-
cumentos da base dedados. Os resultados obtidos
são promissores.

Ciarelli, P. M., Oliveira, E., Badue, C., and De Souza, A. F. (2009). Multi-Label Text Categorization Using a Probabilistic Neural
Network. International Journal of Computer Information Systems and Industrial Management Applications (IJCISIM).



Aplicações



IA para Apoiar Descrição Documental

Oliveira, E., Coelho-Júnior, A., , Spalenza, M., and Nogueira, M. (202?). An Efficient and Fast Description Approach.
A working paper.



Usando Teoria Probabilı́stica de Bayes

Bourguet, J.-R., Silva, W., and Oliveira, E. (2021). Minimalist Fitted Bayesian Classifier-Based on Likelihood Estimations and
Bag-Of-Words. Online. Springer.
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Bourguet, J.-R., Silva, W., and Oliveira, E. (2021). Minimalist Fitted Bayesian Classifier-Based on Likelihood Estimations and
Bag-Of-Words. Online. Springer.



metaInformação para Melhor Recuperação

(Pirovani et al., 2018)
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